Seria 3730

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny typu 3730-5
z funkcjg komunikacji z wykorzystaniem protokotu
FounparioN™-Fieldbus

Zastosowanie

Ustawnik pozycyjny przeznaczony do montazu na zaworach
regulacyjnych z sitownikami pneumatycznymi

Skok: 3,6 mm do 200 mm . kqt obrotu: 24° do 100°

Zasilane poprzez magistrale, umozliwiajgce komunikacje

urzgdzenie obiektowe zgodne ze specyfikacjq dla Founpa- c Ex
TION™:-Fieldbus z wykorzystaniem sposobu przesytania da- certified
nych zgodnie z EN 61158-2

Sterowany mikroprocesorem ustawnik pozycyjny poréwnuije
wartoé¢ zadang przesytang cyklicznie za posrednictwem ma-
gistrali FounpatioN™-Fieldbus ze skokiem lub kqtem otwarcia
zaworu regulacyjnego i w celu dokonania korekty odpowied-
nio reguluje pneumatyczne cisnienie nastawcze.

Rys. 1 - Elektropneumatyczny
ustawnik pozycyjny ty-
pu 3730, montaz zinte-
growany na sifowniku
pneumatycznym

typu 3277

Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 komunikuije sie z urzqdze-
niami w instalacii, sterownikami swobodnie programowalnymi
i systemami sterowania procesem zgodnie ze specyfikacjg ma-
gistrali Founpanion™:-Fieldbus.

Zintegrowany blok funkcyjny PID umozliwia regulowanie wy-

“ wielkogci b ¢redni . lacii ~ Rys. 2 - Elektropneumatyczny
maganej wielkosci procesowe| bezposrednio w instalaciji. De ustawnik pozycyiny
centralizacja funkcji zmniejsza obcigzenie nadrzednego syste- lypu 3730, montaz na
mu automatyzacyjnego. jarzmie NAMUR

Dzigki funkeiji ,Link Master” mozliwe jest tworzenie niezalez-
nych obwodéw regulacyjnych w instalacji.

¢ &

Cechy charakterystyczne

¢ Zintegrowane bloki funkcyjne: 1 regulator procesowy
(PID), 1 wyijscie analogowe (AO), 1 wielokrotne wyjscie
analogowe (MAO), 1 wielokrotne wejicie analogowe
(MAI), 2 wyijscia dyskretne (DO), 2 wejscia dyskretne (D)
Funkcja ,Link Master”

Bloki DO do uruchamiania/realizowania réznych funkcji Rys. 3 - Elektropneumatyczny

(np. uruchomienie rejestratora danych) ustawnik pozycyjny
Dwa bloki DI do analizy binarnych sygnatéw wejsciowych typu 3730-5,
tatwa zabudowa na typowych sitownikach skokowych montaz zgodnie

z VDI/VDE 3845

i obrotowychh

- montaz zintegrowany na sifownikach firmy SAMSON
(rys. 1)

- na jarzmie NAMUR (rys. 2)

- na kolumnie zgodnie z IEC 60534-6-1

- montaz zgodnie z VDI/VDE 3847

- na sifownikach obrotowych zgodnie z VDI/VDE 3845
(rys. 3)

¢ Dowolne potozenie montazowe ustawnika pozycyjnego

Rys. 4 - Ustawnik pozycyjny typu 3730 z zewnetrznym czujnikiem
potozenia, zamontowany na mikrozaworze typu 3510

¢ Obstuga za pomocq jednego przycisku, wybieranie pole-
cert z menu

¢ Automatyczne uruchomienie e Zintegrowany program diagnostyczny EXPERTplus dla za-

* Dobra czytelnos¢ wyswietlacza w kazdym potozeniu mon- worbw regulacyjnych, patrz karta katalogowa b T 8389

tazowym dzieki mozliwosci zmiany kierunku odczytu *  Komunikaty stanu sklasyfikowane zgodnie z NE 107
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*  Mozliwos¢ zmiany parametréw regulacyjnych w trybie
online

* Funkcja automatycznego nadzorowania punktu zerowego

Skalibrowany przetwornik skoku bez przekfadni podatnej
na uszkodzenia

®  Przechowywanie parametréw w pamieci w sposéb zabez-
pieczony przed ich utratq z powodu zaniku napiecia zasi-
lajgcego

*  Mozliwo$é nastawy ograniczenia cisnienia wyjsciowego

*  Mozliwosé uruchomienia funkcji szczelnego zamykania

*  Wejscie binarne dla sygnatéw stafonapieciowych

Wyposazenie dodatkowe (opcjonalnie)

indukeyjny wylgcznik kraficowy z wytgcznikiem
szczelinowym

- zintegrowany zawér elekiromagnetyczny

- wejcie binarne dla zestyku bezpotencjatowego
- czujnik przecieku

- zewnetrzny czujnik potozenia (rys. 4)

- obudowa ze stali nierdzewnej

Sposéb dziatania

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny montowany na za-
worach regulacyjnych z sifownikiem pneumatycznym stuzy do
przyporzgdkowywania potozenia grzyba zaworu (wielkos¢
regulowana x) do sygnatu sterujgcego (wartosé zadana w).
Elektryczny sygnat sterujacy z regulatora lub sterownika jest
poréwnywany ze skokiem lub kqtem obrotu zaworu regula-
cyjnego i przetwarzany na cisnienie sterujqce (wielkosé wyj-
$ciowa y) przesytane do sitownika.

Ustawnik pozycyjny skfada sie z elektrycznego systemu rejestra-
cji skoku, analogowego modutu przetwornika i/p ze wzmac-
niaczem oraz z ukfadu elekironicznego z mikroprocesorem.

W przypadku wystagpienia uchybu regulacji sitownik jest na-
powietrzany lub odpowietrzany. W razie potrzeby zmiane ci-
$nienia nastawczego mozna spowolni¢ za pomocg dodatko-
wego dfawika Q. Cisnienie nastawcze doprowadzane do si-
townika mozna ograniczyé¢ do 1,4 bar, 2,4 bar lub 3,7 bar
za pomocq programu lub bezposrednio na ustawniku.

Regulator przeptywu o stafej nastawie zapewnia nieprzerwa-
ny przeptyw powietrza w kierunku na zewngtrz, ktéry stuzy
do przewietrzania wnetrza obudowy oraz do optymalizacji
wydajnosci wzmacniacza pneumatycznego. Modut i/p jest
zasilany cisnieniem o statej wartosci przez reduktor cisnienia,
aby unikngé zaleznosci od cisnienia powietrza zasilajgcego.
Komunikacja i zasilanie ustawnika pozycyjnego odbywaig sie
wedtug IEC 61158-2 zgodnie ze specyfikacjg magistrali
Founparion™ fieldbus.

Ustawnik pozycyjny jest standardowo wyposazony w wejscie
binarne sygnatéw statonapieciowych, poprzez kiére mozna
przesylaé za posrednictwem magistrali Founpation™ fieldbus
dowolne informacije o przebiegu procesu.

Obstuga

Do obstugi ustawnika stuzy jeden przycisk. Obracanie przyci-
sku powoduje wybér parametru, natomiast jego przycisniecie
zmiane wartosci. Wszystkie parametry mozna wyswietlaé

i zmienia¢ bezposrednio na ustawniku. Informacije sq wyswie-
tlane na wyswietlaczu ciektokrystalicznym, kierunek odczytu
mozna zmieni¢ o 180° za pomocq przycisku. Za pomocg
przetgcznika DIP ,AIR TO OPEN / AIR TO CLOSE” do ustaw-
nika pozycyjnego jest przekazywana informacja o kierunku
zamykania zaworu regulacyjnego. Do wartosci ,0%” przypo-
rzqdkowane jest potozenie ,zawér regulacyjny ZAMKNIETY”.
Za pomocq przycisku INIT uruchamia sie funkcje inicjalizacj
z zadanymi (wstepnie) parametrami, po ktérej zakoriczeniu
ustawnik pozycyiny rozpoczyna prace w normalnym trybie.

Rys. 5 - Schemat dziatania ustawnika pozycyjnego typu 3730-5
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/J_ ~<— BE 1 zawér regulacyjny
Serial 2 przetwornik potozenia
Interface 161 2 G 88 # 3 regulator proporcjonalno-rézniczkujqcy (P/D)
memmm] - 13 / 4 przetwornik analogowo-cyfrowy (A/D)
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# M n oo 9 regulator przeptywu
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-— \ PD D— 12 * zawér elektromagnetyczny
x 2 n 13 modut interfejsu zgodny z IEC 61158-2
17 18 r 3 14 wejscie binarne 1 (wejicie napieciowe)
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9 16 wyswietlacz
Ter_ rer_ 17 * sterowanie zaworem elekiromagnetycznym
= 18 odseparowanie galwaniczne do wykrywania
8 [> - N ’_/ : 1 sterowania pracq zawory elektromagnetycznego
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o QT\ 10 x 19 przetwornik cyfrowo-analogowy (D/A)

20 port szeregowy (SSP)

opcjonalnie
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Tabela 1 - Dane techniczne

Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 przeznaczony do wspétpracy z magistralg Founpanion™ fieldbus

W przypadku urzqdzen w wykonaniu z ochrong przeciwwybuchowg ponizsze dane techniczne mogg podlega¢ ograniczeniom wynikajgcym z
wartosci granicznych okreslonych w atescie wzoru konstrukeyjnego.

Skok nominalny mozliwo$é nastawy

3,6 mm do 30 mm
3,6 mm do 300 mm

montaz zintegrowany na sitowniku typu 3277
montaz zgodnie z IEC 60534-6 (NAMUR)
montaz zgodnie z VDI/VDE 3847 3,6 mm do 300 mm
montaz na sitownikach obrotowych (VDI/VDE 3845) kqt obrotu od 24° do 100°

Zakres skoku mozliwo$¢ nastawy

w zakresie zadanego skoku/obrotu, maks. mozliwe przetozenie 1/5

Przytgcze magistrali obiektowej

interfejs magistrali obiektowej zgodnie z IEC 61158-2, zasilanie z magistrali
Phisical Layer Class 113 (wykonanie bez Ex), 111 (wykonanie z Ex)
urzqdzenie obiektowe zgodnie z FM 3610 entity, FISCO i FNICO

magistrala
obiektowa

Komunikacja ..
czas reakgji

przesytanie danych zgodnie ze specyfikacjg magistrali obiektowej Founpation™ fieldbus
Communication Profile Class: 31 PS, 32 L

mozliwos¢ wspétpracy sprawdzono zgodnie z wymaganiami ITK 5.2

predkosc transmisii: 31,25 kbit/s, Twisted Pair as physocal layer, zgodnos¢ z H1

PID FB: 20 ms DIFB: 20 ms MAIFB: 50 ms ISFB: 30 ms
AO FB: 30 ms DO FB: 30 ms MAQO FB: 50 ms

lokalnie

interfejs SSP firmy SAMSON i przejéciéwka dla interfejsu szeregowego
wymagane oprogramowanie: TROVIS-VIEW z modutem bazy danych dla ustawnika pozycyjnego
typu 3730-5

Dopuszczalne napiecie robocze

9 do 32V DC - zasilanie z magistrali obiektowej
W przypadku urzqdzen w wykonaniu przeciwwybuchowym obowigzujq dodatkowo ograniczenia
wynikajgce ze $wiadectwa badania wzoru konstrukeyjnego.

Maks. prad roboczy

15 mA

Dodatkowy prad w przypadku awarii

0 mA

Zasilanie powietrze zasilajqce

1,4 bar do 7 bar (20 psi do 105 psi)

jakosé powietrza zgodnie z I1SO 8573-1:2001

wielkos$¢ i gestosé czqsteczek: klasa 4 - zawartoéé oleju: klasa 3 - wilgoé¢ i woda: klasa 3
punkt rosy przynajmniej 10 K ponizej najnizszej, oczekiwanej temperatury otoczenia

Cisnienie nastawcze (na wyijsciu)

0 bar do ciénienia zasilajgcego

liniowa/ statoprocentowa/odwrotnie stefoprocentowa - definiowana przez uzytkownika (za pomocg
oprogramowania i funkcji komunikacyjnych) - klapa regulacyjna: liniowa/statoprocentowa - zawér

Charakterystyka z grzybem obrotowym: liniowa/stafoprocentowa - zawér segmentowy: liniowa/statoprocentowa
odchytka od charakterystyki: < 1%

Histereza <0,3%

Prég nieczutosci <0,1%

Kierunek dziatania odwracalny

Zuzycie powietrza

niezaleznie od cisnienia powietrza zasilajgcego < 1101 /h

przy napowietrzaniu
sitownika

Wydatek

dla Ap =6 bar: 8,5m3/h dla Ap = 1,4 bar: 3,0 m 3/h Kvimaks. (20°c) = 0,09

powietrza przy odpowietrzaniu

sifownika

dla Ap = 6 bar: 14,0 m 3/h dla Ap = 1,4 bar: 4,5 m 3/h Kvimaks. 20:c) = 0,15

Dopuszczalna temperatura otoczenia

—20°C do +80°C (wszystkie wykonania)

z metalowym dtawikiem kablowym: -45°C do +80°C

W przypadku urzqdzen w wykonaniu przeciwwybuchowym mogq obowigzywaé dodatkowo
ograniczenia wynikajqce ze $wiadectwa badania wzoru konstrukcyjnego!

temperatury

<0,15%/10K

zasilania

Whptyw

brak

wstrzgséw

<0,25% do 2 kHz i 4 g zgodnie z IEC 770

Zgodnos¢ elekiromagnetyczna

spetnione wymagania EN 61000-6-2, 61000-6-3, 61000-6-1 i NE 21

Podtqgczenie elektryczne

1 dtawik kablowy M20 x 1,5 dla zaciskéw 6 mm do 12 mm
dodatkowy gwintowany otwér M20 x 1,5
zaciski skrecane dla przewodéw o przekroju 0,2 mm?2 do 2,5 mm?

Stopien ochrony

IP 66/NEMA 4X
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Zastosowanie w systemach
bezpieczenstwa (SIL)

Catkowite odpowietrzanie przy wartoci

zadanej O mA i z wykorzystaniem opcjo-

nalnie montowanego zaworu elektroma-
gnetycznego

Jezeli spetnione sq wymagania IEC 61508 zapewniona jest mozliwosé wykorzystywania zaworu
regulacyjnego do bezpiecznego odpowietrzania uktadu jako elementéw obwodéw realizujgcych
funkcje bezpieczenstwa.

Mozna stosowad, jezeli spetnione sq wymagania IEC 611511 i wymagana sprzetowa tolerancja bfe-
déw w uktadach zabezpieczajgcych do poziomu SIL 2 (pojedyncze urzgdzenie/sprzetowa toleran-
cja btedéw = 0) i do poziomu SIL 3 (ukfad redundantny/sprzetowa tolerancja btedéw = 1).

Zgodnosé

C€-HI

Wejscie binarne 1

0 do 30 V DC polaryzacja dowolna - granica zniszczenia: 40 V - pobér pradu 3,5 mA przy na-

Weiscie pieciu 24 V, z separacjq galwaniczng

Sygnat sygnat ,1” przy U, > 5V - sygnat ,0” przy U, < 3V

Materialy

Obudowa cisnieniowy odlew aluminium EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) zgodnie z DIN EN 1706 -

chromianowany i lakierowany proszkowo - wykonanie specjalne ze stali nierdzewnej 1.4581

Czesci zewnetrzne

stal nierdzewna 1.4404/316L

Dfawik kablowy

poliamid, czarny, M20 x 1,5

Ciezar

okoto 1,0 kg - wykonanie specjalne z obudowq ze stali nierdzewnej: 2,2 kg

Wyposazenie dodatkowe ustawnika pozycyjnego typu 3730-5

Wejscie binarne 2 dla zestyku bezpotencjatowego

Weijscie przefqczajqce

R < 100 Q - obcigzalnosé zestyku: 100 mA - granica zniszczenia: 20 V/5,8 mA - z separacjq
galwaniczng

Zawér elekiromagnetyczny - atest zgodnie z normg IEC 61508/SIL

4V DC - polaryzacja dowolna - granica zniszczenia: 40 V

Weiscie pobér pradu | = 74 (odpowiada 4,8 mA przy 24 V/114 mW)
3840 Q
sygnat ,0” bez funkcji szczelnego zamkniecia < 12 V - sygnat ,1” z funkcjg szczelnego
Sygnat zamkniecia > 19 V

(catkowite odpwietrzanie przy sygnale 0 V)

Trwatoéé uzytkowa

> 5 x 106 przetgczen

Czujnik przecieku - przeznaczony do stosowania w strefie zagrozonej wybuchem

Zakres temperatury

-40°C do +130°C

Moment dociagajqcy

20 £5 Nm

Indukcyjny wylqgcznik kraricowy
firmy Pepperl+Fuchs

Do podtgczenia do wzmacniacza przetgczajacego zgodnie z EN 60947-5-6.

Wytgcznik szczelinowy typu $J2-SN

plytka pomiarowa nie wykryta: = 3 mA; ptytka pomiarowa wykryta: < 1 mA

Zewnetrzny czujnik pofozenia

Skok zaworu

jok ustawnika pozycyjnego

Kabel

10 m - elastyczny - z wtyczkg M12 x 1 - niepalny zgodnie z VDE 0472 - odporny na dziatanie
olejéw, srodkéw smarujqcych i chtodzgcych oraz innych agresywnych mediéw

Dopuszczalna temperatura otoczenia

-60°C do +105°C przy pofqczeniu na state pomiedzy ustawnikiem pozycyjnym i czujnikiem poto-
Zenia - W przypadku urzqdzeri w wykonaniu przeciwwybuchowym (Ex) obowigzujg dodatkowe
ograniczenia wynikajqgce ze $wiadectwa badania wzoru konstrukcyjnego.

Odpornosé na wstrzgsy

do 10 g w zakresie od 10 Hz do 2 kHz

Stopien ochrony

IP 67
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Tabela 2 - Lista uzyskanych certyfikatéw

Typ | Certyfikat Grupa zaptonowa/uwagi
numer APHQMH 104 1343
CCoE data 19.04.2013 Ex ia IIC Té
® wazny do  18.04.2018
numer 972
STCC OEx ia IIC TéX; 2Ex s Il T6X
wazny do  01.10.2017
@ numer PTB 04 ATEX 2109 Il 2 G Ex ia IIC Té Gb;
R data 11.05.2017 I1 2 D Ex ia Il T80°C Db
numer RU-C-DE 08.B.00697
1Ex ia IC T6;
EAI E data 15122014 Ex tb lIIC T8O°C Db X, IP66
wazny do  14.12.2019
numer IECEx PTB 06.0054 Ex ia IIC T6..T4 Gb;
7 | IECEx data 17.007.2017 Ex ia IC T80°C Db
numer 11-KB4BO-0225
KCS data 10.11.2011 Ex ia ICT6/T5/T4
wazny do 10.11.2018
numer GYJ16.1081
NEPSI data 24.01.2016 Exia ICT6
wazny do  23.01.2023
Ex ia IC Té; Class I, I, Div.1, Groups A, B, C, D, E, F, G;
§ numer 1675804 Ex nA Il T6; Ex nLIIC T6;
3 CSA dat 23.05.2017 Class I, II, Div.2, Groups A, B, C, D, E, F. G;
ata R Class Il, Div. 1, Groups E, F, G; Class Ill
".,,3 Type 4 Enclosure
Class |, Zone 0 AEx ia IIC;
M numer 3023605 Class I, II, lll; Div.1, Groups A-G;
data 15.03.2006 Class |, Div. 2, Groups A-D;
Class Il, Div. 2, Groups F, G
numer PTB 04 ATEX 2109
Ex Il 2D Ex tb llIC T80°C Db
o data 11.05.2017
0
numer IECEx PTB 06.0054
IECEx Ex tb IIC T80°C Db
data 17.07.2017
@ numer PTB 05 ATEX 20] O X " 3G EX nA " T6 GC,'
2 data 22.06.2017 Il 3D Ex tc IC T80°C Dc
numer RU-C-DE 08.B.00697
2Ex nA ic IC T6/T5/T4 Ge X;
EAI E data 15122014 Ex fc IlIC T80°C Db X, IP66
© wazny do  14.12.2019
R
numer IECEx PTB 06.054 Ex nA IIC T6..T4 Gc;
IECEx data 17.07.2017 Ex tc IC T8O°C Dc
numer GYJ16.1082
NEPSI data 24.01.2016 Ex nA Il T6; Ex nLIIC 16
wazny do  23.01.2021

Y Unijny atest wzoru konstrukcyjnego

2 Deklaracja zgodnosci
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Konfiguracja za pomocq programu TROVIS-VIEW

Konfiguracje urzgdzenia mozna tatwo przeprowadzié za po-
mocq programu TROVIS-VIEW firmy SAMSON. W tym celu
ustawnik pozycyiny jest wyposazony w dodatkowe cyfrowe
gniazdo, kiére fqczy sie z gniazdem RS-232 lub USB w kom-
puterze. Za pomocq programu TROVIS-VIEW dostosowuije sie
ustawnik pozycyjny do wymagan procesu i mozna kontrolo-
waé przebieg procesu w trybie on-line. Za posrednictwem
magistrali Founpation™ fieldbus zawér regulacyiny wigcza
sie w realizacje procesu. Zamontowany w ustawniku pozycyj-
nym modut regulacyjny PID réwniez mozna skonfigurowaé za
pomocq programu TROVIS-VIEW. Zintegrowane bloki funk-
cyjne taczy sie za pomocq konfiguratora NI-FBUS lub odpo-
wiedniego systemu sterujgcego.

Konfiguracja sieci i ustawnika pozycyjnego za pomocg
konfiguratora NI-FBUS™

Ustawnik pozycyjny mozna skonfigurowaé takze postugujac
sie do tego celu konfiguratorem NI-FBUS™ firmy National In-
struments.

Za pomocq konfiguratora NI-BUS™ mozna zaprojektowaé
catq sie¢ magistrali obiektowej Founparion™ Fieldbus. Konfi-
gurator umozliwia takze niezalezng regulacje na obiekcie
przy uzyciu wewnetrznego regulatora PID zabudowanego
w ustawniku.

Podtgczenie elekiryczne i do magistrali obiektowej

Ustawnik pozycyjny typu 3730-5 przeznaczony do wspétpra-
cy z magistralg obiektowq Founpation™ Fieldbus musi by¢
podtgczony do segmentéw magistrali spetniajgeych wymaga-
nia normy IEC 61158-2. Zaréwno zasilanie, jak i przesytanie
danych odbywa sie za pomocq ekranowanego przewodu
dwuzytowego.

Montaz ustawnika pozycyjnego

Za pomocgq bloku przytgczeniowego elektropneumatyczny
ustawnik pozycyjny typu 3730 mozna montowaé bezposred-
nio na sifowniku typu 3277 (175 cm? do 750 cm?). W sitow-
nikach z potozeniem bezpieczeristwa ,trzpien sitownika wy-
suwany na zewngtrz” ciénienie nastawcze jest doprowadzane
do sifownika przez otwér wewngtrz jarzma sifownika. W si-
townikach z potozeniem bezpieczenstwa ,trzpien sitownika
weciggany do wewngtrz” ciénienie nastawcze jest doprowa-
dzane do sitownika przez zewnetrzny przewéd cisnieniowy.

Za pomocq kgtownika ustawnik mozna zamontowaé takze
zgodhnie z IEC 60534-6-1 (NAMUR). Mozna go zamontowaé

dowolnie z prawej lub lewej strony sitownika.

Do montazu ustawnika na sitowniku obrotowym typu 3278
lub innych sitownikach obrotowych zgodnie z VDI/VDE 3845
stosuje sie pare kgtownikéw uniwersalnych. Obrét trzpienia
sifownika przenoszony jest do ustawnika pozycyjnego po-
przez plytke sprzegta ze wskaznikiem skoku.

W wykonaniu specjalnym ustawnik pozycyiny moze by¢ mon-
towany zgodnie z VDI/VDE 3847. Taki sposéb zamontowania
umozliwia szybkg wymiane ustawnika pozycyjnego w trakcie
biezqcej eksploatacii dzieki zablokowaniu sifownika. Wyko-
rzystujgc kgtownik i blok montazowy ustawnik pozycyjny moz-
na montowaé bezposrednio na sitowniku typu 3277 lub wyko-
rzystujgc dodatkowy blok przytgczeniowy NAMUR na jarzmie

NAMUR zamontowanym na zaworze regulacyjnym.

W przypadku sitownikéw dwustronnego dziatania nie wypo-
sazonych w sprezyny potrzebny jest wzmacniacz dwukierun-
kowy dla drugiego cisnienia nastawczego o przeciwnym kie-
runku dziatania.

Wymiary w mm

210

Montaz zintegrowany o] 3

Output (38)  Supply (9)

86

L=
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uchwyt manometréw lub ptytka montazowa
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Montaz zgodnie Tz "
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200
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I D I D
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——\_m ———t o,
3 N\
@
Montaz zgodnie
z VDI/VDE 3847 - . C
© i dzwignia © i
7
- [t
1 -
62 24 62 38
montaz na sitowniku typu 3277 montaz na jarzmie NAMUR
firmy SAMSON
Zewnetrzny
czujnik potozenia
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Montaz na sitownikach obrotowych
zgodnie z VDI/VDE 3845 (wrzesieri 2010)

poziom mocowania 1

wielkoé¢ AAT do AA4

Wykonanie lekkie | Output Yy
[ | l 052 Output Y; Supply (9)
[mi 1 @ /
| ?
|| = 3 E|
T b = ,
plytka montazowa o .?‘-,‘v' 1 |58
1 1 ™
G Valub Va NPT ‘ *TA 8077 i Output Yo Output Yy
’T fffff “L:T:‘ wzmacniacz dwukierunkowy
130 u 3710 (opcjonalnie)
150 typ pPel
zestaw montazowy
z kgtownikiem ze stali CrNiMo ;
O ©
I - o
— O O o
164
Wykonanie cigzkie
Output Yy
[—] L [ %» 052 Output Yy Supply (9)
= 7
I ]
Rla=]d W ? .
°0-@e 3
4 G Y |=
plytka montazowa < 8
GVulub aNPT | U | ¥ * . .
o 1 11 Output Yy wzmacniacz Output Yo
=L;¢;—<¢—*J= —IF = dwukierunkowy
1 30 T ~— 80 —= typu 3710
86 - 130——= onalni
& 101 166 (opcjonalnie)
Dzwignia ‘
dzwignia X y z ‘ z
s 17 im0 25 mm 33 mm | X ﬁ% 16
| X _| >
M 25 mm 50 mm 66 mm ‘ ‘ 10..17
L 70 mm 100 mm 116 mm ‘ ?
XL 100 mm 200 mm 216 mm
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Tekst zaméwienia

Ustawnik pozycyjny typu 3730-5... przeznaczony do wspétpracy z
magistralg Founpation™ fieldbus

- bez pneumatycznej listwy przyfqczeniowej
(tylko montaz zintegrowany na sitowniku typu 3277)

-z pneumatyczng listwq przytgczeniowq 1SO 228/1 - G V4

-z pneumatyczng listwq przytgczeniowq V4-18 NPT

- bez manometréw / z manometrami dla cisnienia do maks. é bar
- montaz na sifowniku typu 3277 (175 cm?2 do 750 cm?)

- montaz zgodnie z IEC 60 534-6 (NAMUR)
skok zaworu: ... mm, ewentualnie $rednica kolumny: ... mm
- montazu zgodnie z VDI/VDE 3847

skok zaworu: ... mm, ewentualnie $rednica kolumny: ... mm

- montaz na sitowniku obrotowym typu 3278 (160/320 cm?),
zestaw kgtownikéw montazowych ze stali CrNiMo lub
dla montazu na sifownikach w wykonaniu ciezkim

- montaz na sitownikach obrotowych zgodnie z VDI/VDE 3845,
zestaw kgtownikéw montazowych ze stali CrNiMo lub
dla montazu na sitownikach w wykonaniu cigzkim

- pneumatyczny wzmacniacz dwukierunkowy dla sitownikéw

dwustronnego dziatania, z przytgczem zgodnie
z 15O 228/1-G V4 lub 4-18 NPT

- przejsciéwka z gwintu M20 x 1,5 na V2 NPT
- metalowy dtawik kablowy
- wykonanie specjalne obudowy ze stali CrNiMo
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Kod katalogowy urzgdzenia

Ustawnik pozycyjny typ3730-5 x x x 0 x x x x 0 x 0 0 x O x x

z wyéwietlaczem i funkcjq autonastawy, Founpation™ fieldbus

Ochrona przeciwwybuchowa Ex |
brak 0
ATEX Il 2G Ex ia lIC Té Gb; Il 2D Ex ia llIC T80°C Db 1

3

CSA Exia llCTé; Class |, Il, Div.1, Groups A-G; Ex nA Té; Ex nL IIC T6;
Class 1, Il, Div.2, Groups A-G; Class Il, Div.1, Groups E-G; Class Ill

FM Class |, Zone 0 AEx ia IIC;
Class 1, 11, ll; Div. 1, Groups A, B, C, D, E, F, G;
Class I, Div. 2, Groups A, B, C, D; Class II, Div. 2, Groups F, G

ATEX Il 2D Ex tb IIIC T80°C Db
ATEX Il 3G Ex nA Il T6 Cc; Il 3G Ex tc llIC T8O°C D 8

Wyposazenie dodatkowe

indukeyiny wylqcznik kraricowy
brak 0
typ SJ2-SN (zestyk rozwierny) 1
zawér elektromagnetyczny
brak 0
tak, 24 V DC 4
zewnetrzny czujnik potozenia
brak 0
tak 0 0 1 0 0
czujnik przecieku
brak 0
tak 1

wejécie binarne
brak 0
zestyk bezpotencjatowy 0 1

Funkcje diagnostyczne
program EXPERTplus 4
Materiat obudowy

aluminium (wykonanie standardowe) 0
stal nierdzewna 1.4581 0 1
Zastosowanie specjalne

brak 0

urzqdzenie w wersji dla lakiernictwa 1

przytacze powietrza zuzytego z gwintem 4-18 NPT, 0 0 0 0 2
tylna cze$é ustawnika zaslepiona

montaz zgodnie z VDI/VDE 3847, z zastosowaniem interfejsu 6

montaz zgodnie z VDI/VDE 3847, wykonanie przygotowane 7
do zastosowania interfejsu

Wykonanie specjalne

brak 0 0O
NEPSI Ex ia lICTé 1 0O 0 ¢
NEPSI Ex nA Il T6, Ex nLIIC T6 8 010
IECEx Ex ia lIC T6..T4 Gb; Ex ia IIC T80°C Db 1 o1 2
IECEx Ex tb IlIC T80°C Db 5 0 3 4
IECEx Ex nAIICT6..T4 Gc; Ex tc llIC T8O°C Dc 8 01 5
EAC Ex 1Ex ia lIC T6; Ex tb IlIC T80°C Db X, IP66 1 01 4
EAC Ex 2Ex nA ic IIC T6/T5/T4 Gc X; Ex tc lIC T80°C Db X, IP66 8 0 2 0

Zmiany techniczne zastrzezone.
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